PROPOSTA TECNICA

SISTEMA DE TREINAMENTO EM ROBOTICA
MODELO: ED-7255

Interface

UsB

CARACTERISTICAS

* Consiste em uma garra e 5 eixos verticais multi articulados.

» Sensor de Posicao LVDT Tipo-Absoluto para cada eixo e ndo exige nenhum interruptor de limite
* CPU de alta performance permite controle em tempo real para cada eixo.

* Ajuste de ganho PID e controle em tempo real

* Interruptor de emergéncia no controle e Teach Pendant

» Controle por USB e interface Ethernet

* 2 eixos expansiveis e porta I/O digital ou analdgica

* Grafico de simulacao 3D e conectividade em tempo real com o robd

APLICAGOES

O sistema de treinamento em robodtica ED-7255 é baseado em um sistema de cinco articulagdes que é
bastante popular na industria. Portanto, a experiéncia obtida através dos experimentos usando o ED-7255
pode ser diretamente aplicado nas necessidades reais da industria. O controle do robé pode ser feito
através de USB ou interface Ethernet.
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PROPOSTA TECNICA

ESPECIFICAGOES

« Processador do Brago

o CPU:
-666MHz, Min: 1 unidade
e NAND Flash:
-128MByte: 1 unidade
e NOR Flash:
-1MByte: 1 unidade
e DRAM:
-128MByte: 1 unidade
e DPRAM:
-128k: 1 unidade

« Processador DSP

e TMS320F2811:
-150MHz: 1 unidade

e Controle de Movimento:
-Controle por Retroalimentagao: 1 unidade

e Motor de 8 eixos disponivel:
-CPLD: 1 unidade

e Geracao de PWM disponivel:
-8 eixos: 1 unidade

e Contador Codificador Absouluto:
-8 canais: 1 unidade

- Pacote de Driver
o Ambiente de operagéao:
-24V, 120W Max: 8 unidades

Ambiente de Simulacao
CPU: Pentium IV 2GHz ou superior
Memodria: Acima de 512MB

Altura: 40mm

Sistema Operacional: Windows XP
Placa Gréfica:

-Placa grafica com aceleragao 3D
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PROPOSTA TECNICA

ESPECIFICAGOES

« Processador do Brago

e USB:
-USB 1.1 Tipo A (Controle): 1 unidade
-USB 2.0 Tipo B (PC): 1 unidade

e FEthernet:
-10Base-T: 1 unidade

¢ RTR:
-Relégio de Tempo Real: 1 unidade

e Estado de LED:
-Alarme, Inicio / Pausa: 3 unidades

e LCD:
-20 x 2: 1 unidade

e Entrada Digital:
-0~24V: 8 unidades

e Saida Digital:
-0~24V: 8 unidades

o Entrada Analdgica:
-0~10V: 4 unidades

e Saida Analdgica:
-0~10V: 4 unidades

e Saida de Relé:
-SC,0C: 4 unidades

Corpo do Robo
Largura: 280mm
Profundidade: 280mm
Altura: Max. 786mm
Peso: 16kg

Parte de Operagao

Eixo Faixa de operagao Comprimento Peso
N° O (Base) 0 80mm 5.9kg
N° 1 -175~+175° 107mm 3.4kg
N° 2 -30~+90° 230mm 3.3kg
N° 3 -0~+130° 230mm 1.9kg
N° 4 -90~+90° Omm 0.6kg
N°5 -170~+170° Omm 0.05kg

o 0 ~80mm

N° 6 (Garra) (Bloco de borracha) 139mm 0.35kg
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PROPOSTA TECNICA

ESPECIFICAGOES

« Teach Pendant

e Display: 20 x 2 de LCD
e Interface : USB 1.1
e Botbes: 37 botdes para usuario (Interruptor de emergéncia incluso)

« Dimensoes do Controle

Largura: 250mm
Profundidade: 309mm
Altura: 88.1mm

Peso: 3.8kg

« Dimensoes do Teach Pendant

Largura: 138mm
Profundidade: 190mm
Altura: 40mm

Peso: 0.55kg

EXPERIMENTOS

¢ Introducao do sistema
-Configuragao Basica
-Descrigao dos Componentes
-Resumo do Programa
-Arquitetura
-Instalagao

e Composicao do Programa
-Menu e Barra de Ferramentas
-Visualizacao e Windows
-Simulacao e Controle de Tela
-Editor de Linguagem Industrial

e Arm Viewer e Manipulacdo do Robd
-Como usar o “3D Arm Viewer”
-Modo manual para controlar o Robd
-Armazenamento e utilizacdo de dados de posi¢ao

e Programando
-Como usar o Program Editor
-Sintaxe do programa
-Programando
-Execucao do programa e depuragao
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PROPOSTA TECNICA

EXPERIMENTOS

e Simulacédo do Robd
-Simulacao virtual e métodos de manipulagédo do robd
-Experimentos Basicos 1
-Experimentos Basicos 2
-Experimentos Basicos 3

e Experimentos Basicos de Controle do Robd
-Métodos de Transferéncia de Posicéo
-Métodos de Transferéncia de Velocidade
-Métodos de Determinagao de Posicao
-Como usar o “Teach Pendant”

e Aplicacoes para Manipulagéo do Robd
-Transferéncia precisa através de repeti¢cdes de bloco
-Agarra e transfere um determinado objeto
-Transferéncia de posi¢dao de um determinado objeto

ACESSORIOS CONFIGURAGAO

e Introducao do sistema

e Cabo USB _Confi 50 Basi

e Cabo Alimentacao AC on |gu[agao asica

e Cabo de Conexao do Controle -Descri¢do dos Componentes
e Cabo do Teach Pendant -Resumo do Programa

e Cabo RJ-45 -Arquitetura
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Software e Manual do Usuario
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Especificagbes sujeitas a alterag6es sem prévio aviso. Figuras meramente ilustrativas.
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